


2 Avant-propos

d’analyse de résultats sont abordés. 
Tous les capteurs ne sont évidemment pas abordés mais il est souvent facile d’extrapoler
ceux présentés.

Comment l’utiliser ?
Cet ouvrage peut être utilisé comme une boîte à outils sans nécessairement commencer
au chapitre 1. Vous pouvez l’utiliser comme un formulaire, une boîte à outils ou encore
pour comprendre la démonstration d’une formule spécifique. La table des matières et
l’index permettent un accès rapide à un sujet particulier. Des numéros entre crochets
[Numéro] renvoient vers une ligne de la bibliographie donnant au lecteur la possibilité
d’approfondir un sujet.
Le lecteur cherchant simplement un résultat ou une formule peut y accéder directement
sans obligatoirement subir tout le raisonnement mathématique nécessaire à la démons-
tration.
De nombreux exemples et programmes MATLAB1 sont proposés. Souvent un bon
exemple permet d’éclairer une démonstration.
Le lecteur peut avoir également une vision globale d’une thématique depuis la mise en
œuvre du capteur, le traitement du signal associé et l’analyse des données.
Outre le traitement du signal qui est la principale thématique de cet ouvrage, certains
chapitres sont donc purement instrumentaux ou à dominante électronique, l’idée étant
de bien montrer toute la problématique de la mise en œuvre de capteurs jusqu’à l’analyse
des données. Les problèmes instrumentaux de résolution temporelle ou en énergie ou en-
core de temps mort sont par exemple abordés. Le cas particulier des photo-multiplica-
teurs, des APD2, des SiPM3, des bolomètres et des CCD4 sont également traités. Ces
capteurs sont largement utilisés dans les domaines du médical et la physique instrumen-
tale et sont bien représentatifs des différents problèmes que l’on doit résoudre en instru-
mentation et en traitement du signal.
Un chapitre traite également de la compatibilité électromagnétique, domaine fondamen-
tal dans la mise en œuvre instrumentale.

À qui s’adresse ce livre ?
Ce livre s’adresse à un public assez large, du débutant en traitement du signal s’intéres-
sant aux séries et transformées de Fourier, au filtrage numérique ou encore à l’étudiant
de master ou au chercheur pour des thématiques plus complexes comme le filtrage de
Wiener, de Kalman, le traitement par ondelettes ou l’estimation spectrale.

1. MathWorks™.
2. Avalanche Photo Diode.
3. Silicon Photo Multiplier.
4. Charge Coupled Device.
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