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2.2 Formules d’intégration de Newton et Cotes fermées . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 43
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5.11 Résolution de systèmes linéaires : cas d’une matrice tridiagonale . . . . . . . . 163
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6.2.2 Méthodes à pas multiples . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 195
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7.12.6 Deux milieux solides en contact, conductivités différentes . . . . . . . . 322
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8.9 Analyse de sensibilité . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 456
8.10 Discussion et conclusion . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 458
8.11 Exercices . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 458
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9.2.1 Méthode de dichotomie . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 473
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12.3.1 Variation du critère . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 615
12.3.2 Problème variationnel sans contraintes, à limites fixes . . . . . . . . . . . 617
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12.4.8 Problèmes numériques . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 638

12.5 Programmation dynamique (temps discret) . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 643
12.5.1 Programmation dynamique classique . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 643
12.5.2 Equation de Hamilton-Jacobi-Bellman . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 651

12.6 Conclusion . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 652
12.7 Exercices . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 653

Index . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 663

9782340-073234_001_690.indd   139782340-073234_001_690.indd   13 16/08/2022   11:2816/08/2022   11:28


