Chapitre 1 — Analyse et modélisation d'un systeme .....cccceeeeiiiiiiiiinvnnneen.

1. Chaines d'informations et de puissance m 2. Diagramme des inter-acteurs et diagramme FAST
m 3. Modélisation sysML

Chapitre 2 — ENErgétiqUe ...oovoieieeeeeeeececeeeeeeeeesesesesee e ss s sssssesee s ssenensnsnsens

1. Chaine de puissance et bilan énergétique m 2. Puissance, énergie m 3. Rendement d'un systeme

Chapitre 3 — Grandeurs PhySIQUES .....cccvviiiiiiiiiiiiiirieeeee e

1. Electricité m 2. Mécanique = 3. Hydraulique = 4. Thermique

Chapitre 4 — Systéme de NUMEration .......cccceevviiiiiein e

1. Bases de numération m 2. Quelques termes utiles en binaire m 3. Conversion entre bases =
4. Quelques codes particuliers

Chapitre 5 — IMECANIQUE ....eiiiiiiiiiiiieeieiee sttt

1. Représentations graphiques d'un systeme = 2. Transmission d'un mouvement de rotation =
3. Actions mécaniques = 4. Cinématique m 5. Principe fondamental de la dynamique (PFD) =
6. Résistance des matériaux (RDM)

Chapitre 6 — EIECIrONIQUE .....c.oveveieeceieeeeeeeteeeeees sttt

1. Fonctions logiques m 2. Algébre de Boole = 3. Lois générales d'électricité m 4. Composants
passifs m 5. Composants actifs : semi-conducteurs

Chapitre 7 — ACQUISITION ...ooiiiiiii e

1. Echantillonnage = 2. Numérisation m 3. Filtrage = 4. Dualité temps / fréquence et décomposition
en série de Fourier

Chapitre 8 — ACHIONNEUIS ...coiiiiiiiiee i e e
1. Pneumatique, hydraulique m 2. Moteurs électriques

Chapitre 9 — Programmation ...
1. Algorigramme = 2. Langage C pour cartes Arduino = 3. Langage Python pour cartes circuitPython

Chapitre 10 — ASSErviSSEMENTS ...cccuiiiiiiiiiiiiii e

1. Fonction de transfert m 2. Boucle ouverte / boucle fermée m 3. Réponse & un échelon =
4. Correcteur PID m 5. Méthode d’identification de Strejc

Chapitre 11 — Transmission de données. Bus de terrain .........c..cccccuuveeeee.
1. Définitions m 2. Liaison série UART m 3. Liaison série 12C m 4. Bus CAN = 5. Modulations

Chapitre 12 — RESBAUX ....ccceeiiiiiiiiiiee et st sire e st sr e s nne e e

1. Définitions m 2. Constitution physique d'un réseau m 3. Adresse MAC = 4. Adresse IPv4
m 5. Routage de paquets m 6. Les protocoles m 7. Couches réseau : modeéle OS| et TCP/IP m
8. Serveurs DNS et DHCP

Chapitre 13. Modélisation multiphysique et écarts .......ccccoevcvveeiiiiiiieennnnne
1. Modélisation multiphysique = 2. Ecarts et erreur relative
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