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5.2 Position d’un problème de fiabilité des structures . . . . . . . . . . . . . . . . 90
5.3 Modélisation d’un problème de fiabilité des structures . . . . . . . . . . . . . 90
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6.4 Méthode d’estimation de la fiabilité par les essais . . . . . . . . . . . . . . . . 132
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H Variables aléatoires continues . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 227
I Les lois de probabilités continues les plus courantes . . . . . . . . . . . . . . . 228

Notion de statistiques 229
J Introduction . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 229
K Vocabulaire . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 229
L Tableaux de données . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 229

L.1 Distance du chi-deux . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 230
M Représentations graphiques . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 230
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