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5.3 Compléments sur les polynômes . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 74
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7.2.9 Déterminant de Vandermonde . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 123
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10.4.2 Topologie séquentielle de R . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 159
10.4.3 Comparaisons . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 162
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11.2.1 Généralités . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 169



TABLE DES MATIÈRES xiii
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16.1.4 Résolution d’une équation sous forme normalisée . . . . . . . . . . 259
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19.2.1 Cas d’une application bilinéaire . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 321
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21.2 Intégration sur un segment . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 338
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23.3 Stabilité et endomorphisme induit . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 368
23.3.1 Endomorphisme induit sur un sous-espace stable . . . . . . . . . . 368
23.3.2 Commutant d’un endomorphisme . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 369
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25.2.3 Applications à un exemple . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 406

25.3 Diagonalisation simultanée . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 406
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27.4 Applications, exemples et exercices . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 437
27.4.1 Racine carrée d’un endomorphisme symétrique positif . . . . . . . 437
27.4.2 Exercices plus délicats . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 437

28 Isométries vectorielles d’un espace euclidien 439
28.1 Isométrie vectorielle, endomorphisme orthogonal . . . . . . . . . . . . . . 439

28.1.1 Conserver les longueurs . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 439
28.1.2 Le groupe orthogonal . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 440
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28.2.2 Réduction d’une isométrie d’un euclidien . . . . . . . . . . . . . . 443

28.3 Etudes de O(1) et O(2) . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 445
28.3.1 Cas de O(1) . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 445
28.3.2 Cas de O(2) . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 445

28.4 Etude de O(3) . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 446
28.4.1 Résultats structurels sur O(3) . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 446
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29.3.3 Adaptations sur I =]a, b[, où a ∈ R ∪ {−∞} et b ∈ R ∪ {+∞} . . . 465
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31.5 Produit de Cauchy de deux séries . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 510

32 Suites de fonctions 513
32.1 Convergence simple d’une suite de fonctions . . . . . . . . . . . . . . . . . 513
32.2 Convergence uniforme d’une suite de fonctions . . . . . . . . . . . . . . . 515
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34.4 Approximation par des polynômes . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 544
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38.6 Equations linéaires scalaires d’ordre 2 . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 612
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40.1.1 Rappels sur les systèmes différentiels et l’exponentielle . . . . . . . 637
40.1.2 La solution au problème de Cauchy . . . . . . . . . . . . . . . . . 638
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40.2 Réduction de la matrice du système . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 640
40.2.1 Changement de fonction inconnue . . . . . . . . . . . . . . . . . . 640
40.2.2 Système sans second membre, A diagonalisable dans K . . . . . . . 640
40.2.3 Système avec second membre, A diagonalisable dans K . . . . . . . 642
40.2.4 Si A trigonalisable dans K . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 643
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41.3.5 Exemples de calcul de dérivées partielles . . . . . . . . . . . . . . . 655
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43.1 Vecteurs tangents à une partie X de E . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 673

43.1.1 Vecteurs tangents en un point a . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 673
43.1.2 Cas du graphe d’une fonction différentiable . . . . . . . . . . . . . 674
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A.1.2 Valeurs propres et valeurs spectrales . . . . . . . . . . . . . . . . . 730
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D.4 Arrangement linéaire d’une série double . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 749
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E.7 Démonstrations du théorème de Cayley-Hamilton . . . . . . . . . . . . . . 761
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K.1.1 Fonctions implicites à deux ou trois variables . . . . . . . . . . . . 811
K.1.2 Etudes locales de courbes ou surfaces . . . . . . . . . . . . . . . . 813
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M Développements en arithmétique et en algèbre 845
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