
ÉLÉMENTS DE MÉTALLURGIE 

1. LES MATÉRIAUX MÉTALLIQUES 

2. STRUCTURE CRISTALLINE DES MÉTAUX ET ALLIAGES 

2.1. Métaux purs 
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2.1.1. Structure cubique centré 

Figure I – 1 : représentations schématiques du réseau cubique centré 
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2.1.2. Structure cubique faces centrées 
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Figure I – 2 : représentations schématiques du réseau cubique faces centrées 
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2.1.3. Structure hexagonale compacte 

Figure I – 3 : représentations schématiques du réseau hexagonal compact 

2.2. Alliages métalliques 

2.2.1. Solutions solides de substitution primaire 

Δr / r

2.2.2. Solutions solides de substitution secondaire ou intermédiaires 



4 
__________________________________________________________________________________________________ 

2 2
2 3 3 2. 

2 3 2. 

2.2.3. Solutions solides d'insertion 

Figure I – 4 : insertions tétraédrique et octaédrique dans le réseau cubique centré 

Figure I – 5 : insertions tétraédrique et octaédrique dans le réseau cubique faces 
centrées 
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les aciers ordinaires. 

2.2.4. Composés définis 

3 4
23 6

3. DÉFAUTS DES RÉSEAUX CRISTALLINS 

3.1. Défauts ponctuels 

•

•

•

•
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Figure I – 6 : migration d'une lacune par déplacements successifs d'atomes 

Figure I – 7 : atome interstitiel dans un réseau 

3.2. Défauts linéaires ou dislocations 

3.2.1. Dislocation coin 

→
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→

Figure I – 8 : dislocation coin d'axe AA' et de vecteur de Burgers →

3.2.2. Dislocation vis 

Figure I – 9 : dislocation vis d'axe AA' et de vecteur de Burgers →

Figure I – 10 : représentation schématique d'une boucle de dislocation 
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4. DIAGRAMMES D'ÉQUILIBRE 

4.1. Diagramme binaire à solubilité mutuelle complète 

4.2. Diagramme binaire à solubilité limitée avec transformation eutectique 

α
β
x

α
1


