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6.9 Problème : étude d’une suite récurrente . . . . . . . . . . . . . . . 139
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7.12 Convexité . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 163
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8.1.1 La notion de combinaison linéaire . . . . . . . . . . . . . . 193
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8.5.5 Déterminer une base . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 210

8.6 Calculer dans l’anneau des endomorphismes . . . . . . . . . . . . . . 210
8.6.1 Que dire de deux endomorphismes commutant ? . . . . . . 211
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