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2.5 Evolution aléatoire (Monte-Carlo) . . . . . . . . . . . . . . . . 34

2.5.1 Tirage de la transition . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 34
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3.3.2 Réduction d’une châıne . . . . . . . . . . . . . . . . . . 46
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culières . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 74
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4.7.4 L’ancienneté à l’équilibre t̃eq(ν) . . . . . . . . . . . . . . 110

5 Applications des châınes absorbantes 111
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6.7.3 Les châınes réversibles . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 140

6.8 la matrice Google . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 141
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B.17 Ecart-type associé aux quantités pondérées totales . . . . . . . 183
B.18 La matrice temps de première arrivée . . . . . . . . . . . . . . 183
B.19 La matrice temps antérieurs . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 185

B.19.1 La matrice accession antérieure . . . . . . . . . . . . . . 186
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à partir des tk . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 208

Bibliographie 211

Index 213


