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2.3.1 Définition . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 69
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3.5.2 Opérateurs de transitions intégraux . . . . . . . . . . . . 178
3.5.3 Semigroupes intégraux . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 178
3.5.4 Exemples . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 179
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4.4.2 Définition et propriétés . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 291
4.4.3 Exercices . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 294
4.4.4 Propriétés de conditionnement . . . . . . . . . . . . . . . 299
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