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7.1.1 Définition des paramètres osculateurs . . . . . . . . . . . . . . 105
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10.1.2 Méthode des coniques juxtaposées . . . . . . . . . . . . . . . . 150
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10.3.2 L’orbite de Hohmann . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 154
10.3.3 Rendez-vous : fenêtre de tir . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 156

10.4 Assistance gravitationnelle . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 158
10.4.1 Principe et utilisation . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 158
10.4.2 Variation de vitesse . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 159
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